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la pr£sente invention concerne un systeme pour c ohtr filer ,1a, vi- 
tes.se d divers organes men£s d'une machine d recolte agricule ou 
d'une machine analogue* 

Du fait de la realisation de machines de recolte de plus grandes 

5 dimensions plus complexes et se deplagant a des vitesses plus ele— 
y^es, une charge croissante est imposee au conducteur pour commander 
de fagon appropriee les divers organes reglables, pour diriger la 
ma chine et pour contrfiler la condition des divers orgap.es menes*Par 
ailleurs, la position de certains des organes menes rend impossible 

3D leur contrftle visuel _a partir du poste de conduit e de la machine • 
D"une fagon gdn&rale, dans les machines de recolte telles.que les 
moissonneuses-batteuses ou les machines analogues 9 les divers orga- 
nes sont entr ain es a partir du moteur dans le cas d'une machine au— 
tomo trice, ou h partir de I'arbre d 1 entree corr.espondant a I'arbre 

15 de prise de force d a ns le cas d'une machine de recolte attel^e a un 
tracteur et command£e par I'arbre de prise de force de ce tracteur, 
par 1 1 int ermediaire d'un syst&me de courroies* Un patinage des 
courroies dans les divers m£canismes d. f entrainement peut se produire 
f aeilement , par suite d'une tension - incorrect e de la courroie, d*une 

20 surcharge exere€e sur i'organe mend, ou pour des raisons analogues, 
de sorte que la vitesse de cet organe tombe au-dessous de la valeur 
qui est n£cessaire pour assurer un fonctionnement appropri£ dudit 
organe « Btant donn£ que le conduct ear ne peut pas, general ement , 
voir 1* organe f one tionnant de fag on incorrect e, ou bien le mecanis- 

25 me de commande associe, il ne ddtecte pas le mauvais fonctionnement 
de la machine* 

Afin de remddier a ce probleme, on a d£jk propose divers dispo- 
sitif s permettant au conducteur de contrfiler la vitesse et la con- 
dition des divers organes pendant le fonctionnement de ia machine* 

30 Par exemple, il est connu de prdvoir divers types de detecteurs de 
pression h declenchement , af in de commander un dispositif de signa- 
lisation ou d* avertissement quand une accumulation de produits dans 
une position partxculiere h l f interieur de la machine de recolt 
actionne ce dispositif detecteur* II est egalement connu de pr^roir 

35 des contacteurs qui sont actionnes quand l , arbre d 1 entr alnement 

s 1 arret e de touraer ou bien, " suivant une variante, des commutateurs 

ou contacteurs associes a des accoupl ement s a friction, afin d*ac— 
tionner un indicateur quand ces accouplements patinent* II est 
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encore connu d'entratner des generatrices £Lectriques par contact 
frottant avec les divers .arbres d'entrainement d'une molssonneuse- 
batteuse, pour actionner un dispositif de signalisation ou diver- 
tissement quand la tension engendr£e tombe au-dessous d'une certai- 
5 ne valeur, par suite d'une reduction pr£d6termin£e de la Vitesse de 
1' arbre* 

L" invention a pour but de remSdier aux inconvenient s precitds 
en realisant un systeme perfection^ permettant de contrfiler la Vi- 
tesse des divers arbres d'une machine agricole de r^colte. 
10 Suivant 1 1 invention, ce systeme comprend des organes magn^tiques 

prevus sur chacun des arbres contr8l£s, constituant les entries d f un 
systeme de contr&Le electron! que, de sorte qu'aucune liaison m£oa- 
nique n'est necessaire entre le systeme de contrdle et les arbres 
contrdlgs* 

15 Suivant une % autre particularity de 1* invention, des lampes indL- 

catrices et un dispositif d'avertissement fournissant un signal au- 
dible sont prevus de fa$on k fonctionner quand un arbre parti culier 
tombe au-dessous de sa Vitesse critique; par ailleurs, des lampes 
indicatrices s^parees sont pr£vues pour chaque arbre, de sorte qu 

20 le conducteur peut identifier le mecanisme dont le fonctionnement 
est incorrect. 

Suivant une autre particularity encore, il est prevu des moyens 
pour assurer la mise au repos du dispositif divertissement fournis- 
sant un signal audible alors que le mecanisme £onctionnant de fagon 

25 incorrecte toume h une vitesse trop faible, ainsi que des organes 
de retablissement pour controler de nouveau la vitesse de cet arbre* 
Suivant une autre particularity encore de 1* invention, des moyens 
sont prevus pour assurer la mise au repos du systeme de contr8le 
des arbres quand la force d'entrainement transmise aux divers orga- 

30 nes est interrompue; par ailleurs, un circuit h retard est £gal - 
ment pr£vu afin que les divers arbres d'entrainement dieposent d f un 
laps de temps suffisant pour parvenir h leur vitesse nominale aprfes 
la so^idarisation de I'embrayage principal, de sorte que les indi- 
cateurs visible s et audible s ne sont pas actionnes tant que les 

35 arbres d'entrainement n'ont pas atteint leur vitesse nominal e « 

La description qui va suivre faite en regard des dessins annexes 
donnas h titre non limitatif , permettra de mieux comprendre I'in- 
ventiono 
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La fig. 1 est une vue en elevation quelque peu schematique d'inae 
moissonneuse-batteuse automo trice suivant 1* invention, avec r rache- 
ment partiel pour montrer certains des organes menes, les disposi- 
tifs de contrSl magnetique des divers arbres etant indiquSs sche- 
5 matiquement. 

Ira fig. 2 est une vue en perspective d'une partie du pupitre de 
commande prevu au poste de conduite de la moissonneuse-batteuse, 
montrant les diffdrentes lampes indicatrices et les commutateurs du 
systeme de contrSle. ^ 

10 La fig* 3 est une representation schematlque du systeme de con- 
tr8le des arbres, montrant les details du circuit electronique. 

£e systeme de contrSle de la Vitesse des arbres est incorporS k 
une moissonneuse-batteuse automotrice qui est representee sur la 
fig* !• Cette moissonneuse-batteuse comprend un corps ou carter 

15 principal d£sign£ d'une fagon gen&rale par la reference 10, sur le- 
quel il est prevu un poste de conduite surSleve 12 place k l'avant, 
qui comprend du cSte droit un pupitre de commande 13 placS dans le 
sens longitudinal. A cSte du pupitre de commande 13, il est prevu 
un carter de moteur 14 entourant unmoteur k combustion interne 

20 classique (non represents) qui fournit l'energie necessaire aux di- 
vers organes menSs et qui assure Sgalement la propulsion de la mois- 
sonneuse-batteuse. 

Lorsque la moissonneuse-batteuse progresse sur le terrain, la 
rScolte est prSlevSe au sol par la plate-forme ou le m£canisme de 

25 coupe 16 placS k I'avant, dont seule la partie arriere est reprds n- 
±6e sur la fig. 1. Ce mecanisme 16 transfere les produits de recol- 
te vers I 1 arriere k un cylindre batteur 18 dispose transversal ement, 
associS k une grille 19 placee k l^int&rieur du corps 10 de la ma- 
chine. La plus grande partie du grain est separee du reste des pro- 

30 duits de recolte par'le cylindre batteur et la grille et tombe k 
travers celle-ci sur un transport eur 20 qui deplace le grain vers 
1* arriere k l'interieur du corps de la moissonneuse-batteuse. Sui- 
vant le mode de realisation represents, le transporteur 20 est for- 
me par plusieurs transport eurs du type k vis s'etendant dans le seis 

35 antSro-posterieur, places l'un a c8te de I 1 autre sous le cylindre 
batteur 18 et couvrant toute la largeur du corps de la moissonneuse- 
batteuse. Les vis sont entrainees par des renvois coniques classi- 
ques prevus a I'extremite antSrieure de ces vis, a partir d f unarbre 
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d f entra£nement transversal 21 qui est represents d'une fagon quelque 
peu schSmatique sur la fig., 1. 

Le reste de la recolte et le grain non sSpare sont acheminSs 
vers le haut et vers 1' arriere par le cylindre batteur 18, jusque 
sur un banc de secoueurs de paille 22 de type classique, s'Stendant 
dans le sens antero-posterieur , dont seuls les extremitSs avant 
sont representees sur le dessin* Les secoueurs de paille oscillent 
dans le sens antero-posterieur et separent la plus grande partie du 
grain restant du rSsidu de la recolte, le grain tombant sur I'extrg- 
mite arriere du transporteur 20 o Les secoueurs de paille sont mon- 
ths sur des bras oscillants classiques et sont entrainSs par un 
arbre transversal 23. La paille ou le residu de la rScolte, qui 
passe au-dessus de l'extremite arrifere des secoueurs, est SvacuS 
par l'extremite arriere du corps 10 de la moissonneuse-batteuse, 
bien qu* avant djetre depose sur le sol il soit gSnSralement traitS 
de nouveau par un bacheur de paille 24 ou bien, suivant une variants 
par un dispositif Stalant la paille sur le sol, Le hacheur de 
paille 24 est represents schSmatiquement; il est entralnS lui-mSme- 
par un arbre transversal 25* 

Le transporteur 20 diverse le grain recueilli & partir du cy- 
lindre batteur 18 et des secoueurs de paille 22 sur un mecanisme de 
nettoyage du grain (non represents) qui amene le grain nettoye a un 
elSvateur de grain propre 26, de la mani&re classique. Seul le 
contour de la partie inferieure du carter de lJSlSvateur de grain 
propre 26 est represents, etant donnS que sa construction detaillSe 
est sans, importance. L'SlSvateur 26 est entraine par un arbre 
transversal 28; il amene le grain en direction du haut jusque dans 
une cuve a grain 30, qui est montSe sur le corps de la machine 10, 
derriere le poste de conduite 12. Egalement d'une fa9on en soi 
classique, le mScanxsme de nettoyage du grain comprend une partie 
de traitement du refas ou du retour, qui sSpare et recueille les 
produits de recolte incompl&tement battuso Ces produits de rScolte 
sont deplacSs vers 1» avant et vers le haut le long du corps de la 
moissonneuse-batteuse par un Slevateur de produits de retour 32, 
seul le contour de la partie arrifcre du carter de cet elSvateur 
etant represents sur le dessin. L'Slevateur de produits de retour 
est entraine par un arbre transversal 34, et il dSverse les produits 
de retour ou otons sur une vis transversale 36 placSe au-dessus et 
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en avant du cylindre batteur 18, cette vis 36 amenant les produits 
de re tour a ce cylindre batteur 18 en vtie d'un nouveau battle. 

Comme les autre s organes menes de la moissonrieuse-batteuse, les 
arbres d'entralnement 21, 23, 25$ 28 et 34 sont eux-memes entralnes 

5 a partir du moteur de la mdissonneuse— batteuse, par des syst ernes 

d 9 ehtrainement classique. Suivant le mode de realisation represents, 
le moteur place a l 1 avant est dispose transver salement ; ±1 comporte 
un arbre de sortie transversal (non represents) place sous un capot 
38 sur lequel un siege de conduite 40 est monte# Cet^arbre de sor- 
10 tie entraine les divers mecanismes d 1 entraf nement a courroies asso- 
ciSs aux divers dispositif s ou organes menes de la moissonneuse- 
batteuse, et un embrayage est associe de fagon classique aux meca- 
nismes d'entralnement a courroies, sur l 1 arbre de sortie, pour per— 
mettre le dSbrayage de ces divers mScanismes. I* embrayage est ac- 

15 tionne a la main par le conduct eur au moyen d f un levier 42 qui est 
represents schSmatiquement au poste de conduite sur la fig. 1* 

Les vitesses de 1* arbre 21 d*entralnement du transporteur, de 
1' arbre 23 d' entrain ement du secoueur de pal lie, de I 1 arbre 25 d*en- 
tratnement du bacbeur de pai lie, de 1 1 arbre 28 d ' entraTnement de 

20 1'SlSvateur de grain propre et de I s arbre 34 d 1 entrainement de l'Sle- 
vateur de produits de retour sont contrfilSs par un systeme de con- 
trSle Slectronique qui est represents schematiquement sur la figo3* 
Ce systeme de controle comprend une source d'energie electrique 44 > 
qui est f ormee de preference par la batterie de la moissonneuse- 

25 batteuse, laquelle fournit par exemple une sortie, sous une tension 
de 12 volts. la sortie de la batterie est connectSe k travers un 
commutateur d'allumage 46 et un interrupteur d f embrayage ou d'accou- 
plement 48, qui est actionnS par le levier d* embrayage 42, de telle 
sorte que la source d'Snergie Slectrique 44 soit isolee du systeme 
. 30 de contr61e quand le commutateur d'allumage est mis en position.de 
repos ou quand 1* embrayage qui relie les divers mecanismes d'entral- 
nement des dispositifs ou organes de la machine a la sortie du mo- 
teur est lui-meme. actionnS en vue du debrayage.„ Quand le commuta- 
teur d , allumage est ferme et lorsque 1» embrayage d • entralnement des 

35 dispositifs ou organes de la machine est lui-meme embrayS, une ten- 
sion egale a 12 volts est appliquSe a un conduct eur d 1 alimentation 
50 associe au systeme- de contrfrLe, a travers un circuit a retard 52. 
Btant donnS que le circuit a retard est de construction classique, 
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il ne sera pas d£crit en detail; ce circuit fota^t^SrLmplement tin 
retard dans 1 1 alimentation en energie £Lectrique du conducteur 50 
apres la fermeture des commutateurs 46 et 48 • Suivant le mode de 
realisation pref£r6 t le circuit a retard 52 est dtudi£ de fa<?on h, 
5 fourair un retard d 1 environ 15 secondes entre la fermeture des com- 
mutateurs 46 et 48 et 1 1 alimentation en cpurant Slectrique du con- 
ducteur 50 , cet interval 1 e dtant suffisant pour que les divers 
arbres parviennent a leur. Vitesse de travail aprks la commande de 
l^mbrayage, ce qui empSche ainsi un actionnement premature du sys- 

10 teme de controle avant que les arbres aient eu le temps d'atteindre 
cette Vitesse de travail* 

Les entries du systeme de controle sont fournies par des contrfi- 
leurs ou capteurs magnet iques identiques 54 , 56, 58 , 60 et 62 res- 
pectivement, months sur les arbres d 1 entrainement 21, 23 f 25» 28 et 

15 34. les capteurs magn^txques sont de type classique et seul le 
capteur magnEtique 54 sera d^crit en detail* Ce capteur 54, de 
m§me que les autres capteurs, est represents schematiquement sur 
les dessins. II comprend un element d f actionnement 64 monte sur 
l f arbre d* entrainement 21 et tournant avec lu±, cet element portant 

20 un doigt en saillie 65 qui passe en face d*une tete captant les im- 
pulsions voisines 66, „de maun 1 ere a engendrer une impulsion Slectri- 
que dans un conducteur de sortie 67 a chaque revolution de I'arbre. 
Chaque tete 66 comporte Sgalement un conducteur 68 de mise a la 
masse, les conducteurs de mise a la masse des diverses t§tes dtant 

25 rdunis entre eux* 

Les conducteurs de sortie des cinq capteurs magn^tiques diffe- 
rent s 54, 56, 58, 60 et 62 fournissent les entrees du circuit elec- 
tronique, qui est desigmS d f une fagbn gEnerale par la reference 70. 
Ce circuit electronique 70 comprend cinq , canaux different s 72 , 74,76 

30 78 et 80, qui sont d&Limi tea en pointing gur la fig. 3, les canaux 
respectifs etant associes aux capteurs magnetiques correspondants 
54, 56, 58, 60 et 62. Comme indiqu€, sauf en ce qui conceme de 
legeres differences dans les valeurs des resistances et des conden- 
sateurs, chacun des canaux du circuit Electronique 70 est semblable 

3 5 aux autres, et par suite seul le canal' 72 associe au capteur magne- 
tique 54 va etre decrit en detail. L 1 alimentation de chacun des 
canaux est assuree a partir du conducteur d' alimentation 50. 

Le conducteur de sortie 67 du capteur magn£tique 54 constitue 



BNSDOCID: <FR 2040361 A 



70 15406 7 : 2040361 

1* entree du canal 72; il est connects a un cotS d f un condensateur 
82 dont l 1 autre c6te est mis a la masse par un conducteur 83 , Une 
diode 84 formant dispositif a conductibilitS unidirectionnelle est 
egalement montee entre le conducteur d f entree et le conducteur de 
5 mise a la masse et une resistance 86 connecte le conducteur: d* entree 
67 au conducteur d* alimentation 50. Le conducteur 67 fournit ega- 
lement 1' entree desiree a un transistor du type mono-j onction 88 
dont un conducteur est connecte au conducteur d 1 alimentation 50 a 
travers une resistance 90 et dont le conducteur de sortie est connec- 

10 te k une diode a conductibilite unidirectionnelle 92 dont les c6tes 
opposes sont eux-memes connectes au conducteur de masse 83 par l f in- 
termediaire de resistances 93 et 94. le c6te de sortie de la diode 
.92 sert d 1 entree pour un redresseur commands au silicium 96 dont un 
c8tS est connecte au conducteur de masse, tandis que 1* autre c8te 

15 est connecte aux conducteurs 98 et 99* Quand le redresseur comman- 
ds au silicium 96 est rendu conducteur, il connecte les conducteurs 
98 et 99 a la masse afin de completer le circuit pour un systeme 
indie at eur« 

Le systeme indie at eur comprend Un avertisseur sonore qui est de 

20 preference 1* avertisseur sonore de la moissonneuse-batteuse dans le 
mode de realisation reprSsentS et qui est connecte au conducteur 
d 1 alimentation 50 par un conducteur d 1 alimentation 102. Le systeme 
indicateur comprend egalement des lampes indicatrices 106,- 108, 110, 
112 et 114, montees sur ian tableau 116 comme cela est mieux visible 

25 sur la fig. 2. Le tableau 116 est lui-meme montS dans le pupxtre 
de co mm a n de 13 du poste de conduite, afin de pouvoir §tre observe 
f acilement par le conducteur. Un cote de la lampe indicatrice 106 
est connects au conducteur d 1 alimentation 50 et son autre cote est 
connects au conduct eur 99 du redresseur commande au silicium, de 

30 telle sorte que la lampe 106 soit allumSe quand le redresseur com- 
mands au silicium 96 est rendu conducteur. De meme, les lampes in- 
dicatrices 108, 110, 112 et 114 sont associSes aux canaux respectifs 
74, 76, 78 et 80 du circuit electronique de telle- sorte qu f elles 
s 1 allument quand les redresseurs commandSs au silicium prSvus dans 

35 les canaux respectifs sont rendus conducteurs. L f avertisseur sonore 
100 est connects au conducteur 98 du redresseur commands au silicium 
96 et il est de meme connects aux autres redresseurs commandes au 
silicium de telle sorte qu'il soit aliments .quand l'un quelconque 
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des canaux est rendu eonducteur* 

De preference ? le circuit ele ctronioue est loge dans nn boitier 
au-dessous du tableau 116* Un commutateur k trois positions 118 
est prevu siir le tableau 116; il est represents par un rectangle 
5 sur la fige 3* Ce commutateur 118 comprend un Element 120 de com- 
mutation de I'avertisseur scnore, qui intercale dans le conduct eur 
d f alimentation 102 aboutissant a 1 1 avertisseur sonore, et -on inter- 
rupteur de retablissement 122, qui peut etre ferme pour assurer la 
mise a la masse du conduct eur d* alimentation 50, en supprimant ainsi 

30 completement 1' alimentation du circuit ele c tr onique « 

Pendant le f onctionneme^t , I'embrayage assurant la command e des 
dispositifs de la moissonneuse-batteuse est en general debraye au 
moment du d&aarrage on de la mise en route de la moissonneuse-bat- 
teuse, de sorte que le commutateur 48 est ouvert et que l'alimenta- 

15 tion en energie.du systeme de contrSle des arbres n'est pas assuree* 
Quand l'embrayage d^ntralnemerit des dispositifs ou organes de la 
machine est embrayS, le commutateur 48 est term6 f le circuit a 
retard 52 est actionnS et, comme indiquS precedemment, apres un 
retard de 15 secondes, une tension de 12 volts est appliqu^e au con- 

20 duct eur d 1 alimentation 50 • Le commutateur 118 est plac£ dans ea po- 
sition de travail normale , dans laquelle le commutateur 120 de l*a- 
vertisseur sonore est ferme, tandis que le commutateur de retablis- 
sement 122 est ouvert. Le retard de 15 secondes permet aux divers 
arbres d f entralnement 21, 23, 25, 28 et 34 de parvenir a leur vites- 

25 se de travail normale* Ces divers arbres d'entralnement vont bien 
entendu avoir des vitesses de travail differences, et dans le cas du 
mode de realisation represents l f arbre 21 d 1 entrainement de la vis 
est entralne a 335 tours-mi nut e f 1 ' arbre 23 d* entrainement du secou- 
eur de paille tourne a 160 tours-minute, 1* arbre 25 d* entrainement 

30 du hacheur de paille tourne a 2250 tours-minute, l f arbre 28 d f en- 
trainement de l'SlSvateur de grain propre tourne a 375 tours-minute 
et l , axbre 34 d f entrainement de l'elevateur de produxts de retour a 
320 toxirs-minute* Les valeurs des resistances 86 et des condensa- 
teurs 82 de chacun des canaux du circuit electrons que sont cboisies 

35 de telle sorte que les lampes indicatrices respectives et 1* avertis- 
seur sonore soient actionnes quand les arbres correspondants tour- 
nent a une certaine Vitesse pr^determinee au-dessous de leur vites- 
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se de travail normale. Suivant le mode de realisation pr6fere y les 
resistances et les condensateurs des divers canaux: sont choir ^ de 
telle sorte que les indicateurs soient actionnes quand les arbres 
respectifs tombent a une Vitesse qui est inferieutfe h &Ofi de leur 
5 Vitesse nominale* La variation de 20 ^ admissible tient compte d'une 
certaine tolerance dans le syst&nie et permet egalement une certaine 
variation de Vitesse due a des variations de la Vitesse du moteur* 
Bien entendu, cette valeur de 80?5 est arbit^aire et le systfeme pour- 
rait etre r£gle de fagon a avoir une tolerance de variation de vites 

lO se plus ou moins grande* II va de soi que la tolerance dans les di- 
vers canaux du systeme pourrait etre modifiee et une tolerance plus 
faible pourrait etre prevue dans un canal quelconque dans lequel la 
vitesse de l'arbre d 9 entra f ti ement associe est plus critique* Par ail— 
leurs, des resistances ou condensateurs variables ou r^glables pour- 

15 raient egalement etre prdvus pour permettre au conducteur de choisir 
. le degr£ admissible de variation^de la vitesse* 

Comme decrit precddemment, chacun des canaux du circuit electrO 
nique 70 f onctionne de la meme maniere et par suite seul le fonction 
nement du canal 72 qui commande l , iiidicateur prevu pour l*arbre 21 

20 d f entrainement du transporteur va §tre dexprit* Lorsque l'arbre 21 
tourne, le doigt 65 du dispositif d f actionnement 64 passe en face de 
la tSte 66 une fois h chaque tour de I'arbre * en produisant ainsi 
une impulsion eiectrique dans le* conducteur de sortie 67 a -chaque x6 
volution de I'arbre* Ii va de soi:;que le dispositif d* actionnement 

25 64 pourrait etre dquipe d'un nombre de doigt s plus £Lev£ de fagon h 
fournir plusieurs impulsions k chaque revolution de l'arbre* Chaque 
impulsion 6lectrique obtenue dans le conducteur 67 traverse la diode 
a conductibilit£ unidirectionnelle 84 » qui court-circuite le conden- 
sateur 82* Ce condensateur 82 et la resistance 86 forment tin circuit 

30 d 1 accord resistance— condensateur classique, et d'une fagon en soi £- 
galement olassique un certain laps de temps est necessaire pour cha- 
rger le circuit d f accord resistance-condensateur a la tension d f entr€ 
de 12 volts qui est. appliquee au conducteur d 1 entree 50 t ce laps de 
temps £tant fonction des valeur s de la resistance 86 et du condensa— 

35 teur 82* Le condensateur 82 est ainsi court-circuite ou decharg£ a 
chaque revolution de l f arbre#?tant donne qu'il a besoin d'un certain 
temps pour se recharger completement, si le rythme des impulsions d 1 
ntr^e est suffisamment rapide,. le condensateur est continuell ement 
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court— circuit e avant que la tension appliquee a ses boraes n f attei-=- 
gne une valeur de 12 volts. Suivant le mode de realisation reprd- 
sente, lorsque I'arbre tourne h une vitesse sup 'rieure k sa vitesse 
critique, le condensateur 82 est court-circuits avant que la tension 
5 a ses bornes n*att eigne 8 volts# Toutefois, si la vitesse de l'arbre 
21 tombe au dfessous de sa vitesse critique, la charge aux bornes du 
condensateur 82 d^passe 8 volts© Le transistor mono-jonction 88 est 
cboisi de telle sorte qu'il soit conducteur quand la tension d 1 en- 
tree depasse 8 volts. Btant donn£ que selon une caract&p±stique de 

10 ces transistors mono-johction, ils exigent une tension nettement 
plus faible pour rester conducteufs que pour devenir initialement 
conduct eurs, une fois que la tension d f entree depasse 8 volts, le 
transistor 88 reste conducteur* 

Quand le transistor 88 est conducteur, il produit une impulsion 

15 £Lectrique a trayers la diode 92, qui rend h son tour conducteur le - 
redresseur command^ au silicium 96, lequel reste d*une fa^on carac- 
t&ristique conducteur une fois qu'il a 6±6 amend k cet Stat* Quand 
le redresseur command^ au silicium 96 devient conducteur, il connec- 
te les deux conducteurs 98 et 99 au conducteur de masse, en oomplS- 

20 tant ainsi un circuit pour la lampe indicatrice 106 et 1* avert Isb ur 
sonore 100* 

• Le tableau 116 placS au dessous de la lampe indicatrice 106 part 
recevoir uns inscription appropriSe, de telle sorte que lorsque la 
lampe indicatrice 166 est allumSe, le conducteuy sache que l , arbr . 

25 21 tourne au-dessous de sa vitesse critique* L'actionnement simulta- 
ne de l f avertisseur sonore 100 fournit un avertissement audible, qui 
attire l 1 attention du conducteur sur la tableau 116, de sorte que 1 
conducteur peut determiner le dispositif d'entralnement particulier 
qui - f onctionne de fagon non satisfaisante* Lorsque le conducteur a 

30 detedte ce d£faut de fonctionnement, l , avertisseur sonore peut Str 
mis au repos en amenant le commutateur 118 une position qui ouvr 
le commutateur 120, ce qui interrompt ainsi le circuit alimentant 
l , avertisseur sonore© 

La reduction de vitesse de l f arbre 21 pourrait n*Stre qu'une 

35 condition temporaire due h une surcharge egalement temporaire, pro— 
voquant un bref patinage dans le systeme d f entrainement, ou bien cet 
te vitesse pourrait tomber temporairement aix-dessous de sa valeur 
critique sous I'effet d'une reduction temporaire de la vitesse du 
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m^SfeSK Pour determiner si ceci est bien le cas ? I'operateur peut a- 
" " " "m^fer^ire conmrutateur 118 a sa position de retablissement, en rmant 

* : Xe cdimtitateiir 122 et en eourt-circuitant 1* ensemble du systeme© B^en 
entendu, ceei ramene a sero les tensions d* entree des transistors 83 

"5 et 'SSV tout en interrompant 1* alimentation de la lampe indicatrice . 
: Soutefbis, le circuit a retard 52 demeure en service, de sorte que 
' des' que* le comnnrfcateur 118 est deplace de fa<?on h ouvrir de nomreau 
le cbmmirfcateur de retablissement 122, 1 8 alimentation en courant elec 
tri<|n3Le : 'est immediatement assuree pour le circuit electrtSnique 70. Si 

io^l^arbre 21 tourne encore au-dessons de sa Vitesse nominal e, la lampe 
" " " TO 6" w 1 eQ Trnpe de noweau* Le conduct eur peut alors contr&Ler de nou- 
veau le systeme aussi souvent qu ? il le desire* Si le conducteur deci- 
de de poursuivre le travail avec la moissonneuse-batteuse* bien que 
la Vitesse de I'arbre 21 soit inferieure a sa valeur critique, il a— 

15 mene la manette du commutateur 118 dans une position telle que le 
commutateur 120 dm l'avertisseur sonore soit ouvert© Dans ce cas t si 
la Vitesse de l'uri des autres arbres 23 f 25 f 28 ou 34 tombe au des- 
sous'de sa valeur critique, les lampes indicatrices associees four- 
nissent seniles un signal ou un avertissement au conducteur. Toute— 

20 fois; on suppose normalement que le conducteur va faire les repara- 
tions ou les reglages necessaires quand l f un des arbres tourne de fa 
eon constant e au-dessous de sa vitesse critique. Bien entendu, la 
description qui precede concernant le mode de fonctionnement s , appli 
que aux autres canauz du circuit et a leurs lampes indicatrices res— 

25 pectives, de sorte que le conducteur est averti quand l*un quelcon- 
que des arbres controles tombe au— dessous de sa vitesse critique. 

" *•" 0 o mme indiqud precedemment, le systeme peut etre regie de fagon 
a controier la vitesse d* autres arbres en plus de ceux representes. 
'Par exemple, la moissonneuse-batteuse pourrait etre £quipee d'un dis- 
30 ' positif ^talant la pan lie au lieu d*un hacbeur de paille. Btant don- 
ne que ce dispositif dtalant la paille tourne normalement a une vi- 
tesse nettement plus faible que celle d f un hacbeur de paille, 1 ca- 
nal 81 doit etre mbdifi^ afin de contrfiler cette "vitesse plus faible 

ou bien suivant une variant e le capteur 62 pourrait etre regie en 
35 prevoyant un nombre plus grand de doigts sur le dispositif d"action- 
nement, pour augment er le nombre des impulsions obtenues pour chaque 
revolution de l f arbre. 

: D f autres modifications peuvent etre apportees au mode de reali- 
sation decrit, dans le domaine des equivalences techniques, sans s'e 
carter de 1" invention. 
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Revendications - 
1*- Machine agricole, en particulier moissonneuse-batteuse, e- 
qxixpee d'un sjebeme de controle et d'avyertissement, comportant au 
moins un capteur-emetteur captant les variations de charge du dispo- 
5 sitif d , entrainement et transmettant les informations perturbatrices 
a dBs dispositifs indicateurs on avertisseurs, ciaracteris£ en ce que 
ce capteur-emetteur est place h distance des organes mobiles des dis— 
positifs d f entra£nement« 

2*- Machine suivant la revendication 1, caracterisee' en ce que 

10 le capteur-emetteur est constitue par un capteur electromagnetique 
transmettant a un dispmsitif indicateur ou avertisseur 1* impulsion 
engendree par la rotation d'un arbre» 

3<>- Machine suivant la revendication 1 ou 2, caracterisee en ce 
que chaque arbre d ' entraf nement est associe f onctionnellement a un 

15 capteur-emetteur electromagnetique , un circuit electrique ou Electro-* 
nique reliant les dispositifs indicateurs a une sotirce d* eriergie quand 
le nombre des impulsions engendrees par le capteur-emetteur tombe au 
dessous d'une valeur determinee. 

4«- Machine suivant l'une quelconque des revendi cations pr£cd— 

20 dentes, caracterisee en ce que le dispositif indicateur ou avertis- 
seur comporte des lampes divertissement ou d'alarme ou des moyens 
Equivalents places au poste de conduite de la moissonneuse-batteus f 
ces lampes ^'allumant quand le nombre des impulsions engendrees par 
le capteur-emetteur tombe au-dessous d f une valeur determinee # 

25 5o— Machine suivant l'une quelconque des revindications prec4- 

dentes, caracterisee en ce que le dispositif indicateur est un dispo- 
sitif d'avertissement sonore ou acoustique dont le f onctionnement est 
declenche quand le nombre des impulsions engendrees par le capteur- 
emetteur tombe au-dessous d'une valeur determin£e« 

30 6*- Machine suivant l'une quelconque des revendications prece- 

dent es, caracterisee en ce qu 1 !! est prevu un dispositif de commuta- 
tion electrique comportant un commutateur h commande manuelle dispo- 
se au poste de conduite afin de permettre seiectivement le raccorde— 

ment du dispositif indicateur a une source d'energie ou son isolement 
35 par rapport a cette source • 

7#- Machine suivant i'une quelconque des revendications prece- 
dences, caracterisde en ce qu'elle comporte un embrayage ou accouple 
ment pouvant etre commande de fagon selective et pouvant Stre relie 
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aux arhres d * entrainement , un commutateur isolant la source d'ener— 
gie. par rapport au circuit electronique pouvant etre actionne par 
c t embrayage* 

8.- Machine suivant l , xuae quelconque des revendi cat ions prece- 
5 dentes, caract&risee en ce qu f un dispositif a retard faisant inter- 
vener line temporisation dans la commutation est reli£ au circuit e- 
lectronique* 

9«- Machine suivant l , une quelconque des revendi cations prece- 
dences, caracterisee en be que les arhres relies aux capteurs-emet- 
10 teurs sont relies cinema tiquement a un dispositif d 1 ^talement de la 
paille, a un hache-paille, a un el^vateur de grain, a plusieurs se- 
couhqts ou a un tambour de batteur, ou bien a des dispositif s ana- 
logues* 

10#- Machine suivant I'une quelconque des revendications prece- 
15 dentes, caracterisee en ce qu'il est prevu un premier commutaireur 
h commande manuelle pour permettre selectivement la mise en circuit 
ou hors circuit d'un avertisseur sonore par rapport a une source d* 
£nergie* 
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